
JUPITER
®

Model JM4
磁致伸缩液位变送器



磁致伸缩工作原理
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低压脉冲  1
集成电子元件沿着磁致伸缩线缆每秒十次以光速发送
低压电流脉冲。

磁体  2
装在浮子里的磁体将其能量向线缆集中，用于精准定
位液位。

扭转  3
磁场、电流脉冲和磁致伸缩线缆之间的相互作用将在
电缆上产生一个轻微的物理扰动，并以声速沿探杆向
上传送。

压电晶体  4

外绑在
磁翻板上

直插式

机械波被两个压电晶体转化回电能。集成电子元件解
译了飞行时间数据并显示出磁浮子的精确位置。
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多功能，高性能的液位测量方案

Jupiter™JM4型磁致伸缩液位变送器对于有挑战性的液位测量，可提
供各种解决方案。以及基于磁浮子的工作原理，Jupiter可以通过各种
过程连接直接插入储罐顶部，或者外绑在磁翻板上。

直插式
带导向筒

两种
液位测量

客户定制
浮子设计 装在顶装式

Atlas磁翻板上

装在外筒内
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高精度测量

更安全 更简单 更智能

±0.05”
1.3mm 变送器表头可拆卸&可旋转

在这个技术先进的智能仪表时代，工厂和操作工人投入更多
也更依赖于设备网络的可靠性。设备网络则提供可靠的高精
度液位测量。

Jupiter 磁致伸缩液位计的测量能达到引人瞩目的高精度
±1.3mm（±0.05inches），这允许工厂达到更严格的公差水平，
优化其操作流程并产生更大的投资回报率。

Jupiter 变送器表头可灵活旋转 310°是革命性的安
装选项，首次应用于磁致伸缩仪表，这大幅提高了
LCD 的可见度并在难以到达的地方方便客户观察
用户界面。另外，可拆卸的表头最小化安装中的挑
战，允许带压更换表头，并可选配远传变送器。
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Jupiter 拥有高级诊断和实时性能监控的
综合能力，这使得变送器能更快更简单的获

取信息。Jupiter 有成熟的 SSA(Safety 
Suitable Architecture 安全性构架 ) 和保

护内存的硬件和软件，尤其专注于 SIS
(Safety Instrumented Systems 安全仪表

系统 ).

此外 , 非易失性的事件历史信息，可热插拔
的控制模块 , 可配置报警延迟和上下文相

结合的帮助屏幕和参数等特性使得
Jupiter 成为市场上最易使用的变送器。

Jupiter 的设计考虑了用户的使用，以简化
用户与变送器的交互为目的。

人性化的本地按钮界面使得浏览更容易更
直观。

表头底部安装选项提高了多种磁翻板安装
的可行性。

表头 310°可旋转提高了显示的可见度。

先进的 EDDL 和 DTM 功能使 Jupiter 的
远程交互能非常有效的进行组态和诊断。

Orion 将自动配置功能引入磁致伸缩仪表
并用于新的智能探杆。当磁致伸缩表头和探

杆第一次连接时，存储在探杆上的参数设置
会立即传送到表头。同样，仪表标定的关键

参数也会传送到表头，这使得 Jupiter 可以
不需要在现场标定。这种独特的功能加快了  

  安装过程并简化了在已有探杆或者备 
   件探杆上安装变送器表头的 

   任务。
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表头带45°仰角远传安装选项
适用于有安装空间限制的情况 方便读数和操作

特性
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界面和乳化层 泡沫 介质搭桥
鉴于浮力式仪表在过程控制领域里长期成功的应用经验，Jupiter
同时结合浮力原理和第 4 代电子技术作为界面测量应用中性能
优越的出发点。通过依据订货规格给浮子精确配重，使浮子一直
沉到较低的液体层中，这样乳化层测量就迎刃而解了。即使介质
比重有轻度至中度的波动，但对浮子位置影响性有限，因此带来
更高的可靠性以及减少了完全丢失电子测量信号的可能性。

Jupiter 充分利用浮力的优点， 如易于安
装，最小化配置，通过移动浮子或者利用
外部磁场检查校准的能力，可定制浮子尺
寸 / 形状 / 材质和耐高压。Jupiter 拥有惊
人的精度，其精度性价比超过任何其他类
似的技术。

基于浮力技术在数代的过程仪表领域里久经考验，并且被普遍认为能在广泛范围的
应用和操作条件下提供可靠准确的液位测量。

泡沫在许多应用场合是一个不受欢迎而且易造成意
外的工况。不同于很多其他的电子式液位测量技术，
磁致伸缩是基于浮力原理的，并不易受到由于已知
或者未知泡沫造成的信号丢失的影响。由于浮子适
用于在更重的介质中，从而泡沫不会抑制或者限制
浮子找到正确的平衡点。

许多易于增加挂料和搭桥风险的应用会妨碍液位测量的有
效性。磁致伸缩通过加大浮子尺寸来获得更大的浮力，从而
克服附加的阻力。浮子和外筒也可以通过涂上不同的低摩
擦聚合物来降低黏附系数，从而使 Jupiter 适用于特定的工
况中。此外，鉴于磁致伸缩的浮子可定制的特性，浮子和磁
致伸缩探杆之间可以有额外的间隙来增加安全间隙裕度。

浮力式
为各种应用的挑战提供通用的解决方案



Jupiter™操作界面具有丰富的信息显示和快捷导航菜单的强大功能，使得用户操作的便捷性达到一个新的高度。新的图形化LCD可让用户在现场读
取波形图。也可以通过DCS或者手操器利用DDs或者EDDL远程连接Jupiter。

全新设计和升级的DTM让实时数据和历史趋势数据唾手可得。通过一台常规的笔记本电脑和Hart Modem以及可以自行下载
的PACTware™软件，变送器可以在本地或者回路的任意位置被访问。你也可以捕捉实时的波形图，这在配置变送器到达最
佳性能时起到至关重要的作用。

.

• 减少变送器表头受到的耀眼的光和热辐射。
同时也最大限度的减少阳光直射对图形液晶显示
的影响。

• 硅树脂阻尼材料消除了探杆和外套之间金属
对金属的接触。

• 通过降低机械噪音来提高在高振动工况下的
信号稳定性。

• 当 Jupiter 被用于直插式的环境下，
比如在导向管或者集成化的仪表橇
块（MIB）中时，定心环的作用是非常
重要的。通过保持探杆在 MIB 的中心
位置来减少潜在的碰壁发生。

可选附件

简便且功能强大的用户界面
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遮阳罩 抗振装备 定心环（用于直插式型号）



系统设计

测量原理 基于磁致伸缩的机械响应信号

输入

被测变量 液位，飞行时间响应信号

测量范围 15 cm to 999 cm(6 inches to 400 inches)

输出

类别 4 to 20 mA with HART: 3.8 mA 至 20.5 mA 可用 (符合 NAMUR NE43)

Foundation fieldbusTM: H1 (ITK Ver. 6.1.1)

分辨率 模拟信号: 0.003 mA

数字显示: 1 mm

回路负载 591 ohms @ 24 VDC 和 22 mA

诊断报警 可选：3.6 mA, 22 mA (符合NAMUR NE 43), or 保持最终输出信号

阻尼时间 0-10秒可调

用户界面

键盘 4按键菜单驱动的数据输入

显示 可视回波曲线的图形化液晶显示

数字交互 HART Version 7—及 Field Communicator, Foundation fieldbusTM, 

DTM (PACTwareTM), AMS, FDT, EDDL

菜单语言 变送器LCD: 英语，法语，德语，西班牙语，俄语，葡萄牙语

HART DD: 英语，法语，德语，西班牙语，俄语，中文，葡萄牙语

Foundation fieldbusTM 主机系统：英语

供电（在变送器接线端子上） HART: 通用型（防水）/本安型/隔爆型：: 16 至 36 VDC

在某些特定工况下最低可至11 VDC(请参考操作手册第2.5.5章)

FOUNDATION fieldbus™: 本安型 9 至 17.5 VDC

本安型，阻燃型，隔爆型，通用型（防水）: 9 to 32 VDC

表头

材质 IP67/双腔室铸铝 A413 (含铜量<0.6%); 316不锈钢可选

净重/毛重 铸铝表头: 2.0kg（4.5lbs.）

不锈钢表头: 4.5kg（10.0lbs）

外形尺寸 变送器表头: H 212 mm (8.34”) x W 102 mm (4.03”) x D 192 mm (7.56”)

电气接口 1/2” NPT 或 M20

SIL 2 硬件(安全完整性等级) 安全失效系数 = 93.1% 单浮球型号, 91.9% 双浮球型号(仅用于HART)

功能性安全 SIL 2 as 1oo1 符合 IEC 61508

(可提供完整的FMEDA报告)

JUPITER JM4型液位变送器 | 规格
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性能

线性 8mm（0.030in.）或者探杆总长的0.01%，两者取大。

精度 满量程的±0.01%或者±1.3mm（0.05in），二者取大

分辨率 0.4mm（0.014“）

重复性 满量程的±0.005%或者0.356mm（0.014in），两者取大

响应时间 1 秒钟

开机时间 小于10秒

环境温度影响 大约探杆总长的±0.02%/摄氏度

执行时间 15毫秒（30毫秒 PID,信号特征块）

Foundation fieldbus TM

ITK版本 6.1.1

H1 设备类型 链路主设备（LAS)-可选择 开/关

H1 配置等级 31PS, 32L

功能模块 （6）AI,(2)传感器，（1）资源，（1）算法，（1）输入选择器，（1）信号特征模块，（2）PID,(1)积分电路

静态电流 15 毫安

执行时间 15毫秒（30毫秒 PID,信号特征块）

环境

环境温度范围 变送器: -40°C to +80°C（-40° to +176°F）

显示器: -20°C to +80°C（-5° to +176°F）

存储温度 -45°C to +85°C（-50° to +185°F ）

过程压力（直插式） 真空至207bar（3000psig）

湿度 0 to 99%, 无凝结

电磁兼容性 符合 CE (EN 61326) 和 NAMUR NE 21

浪涌保护 符合 CE EN 61326 (1000V)

冲击/振动
ANSI/ISA-S71.03 Class SA1 (冲击);
ANSI/ISA-S71.03 Class VC2 (振动)

工艺条件

过程温度 外绑式: -196℃（-320℉）至+450℃（+850℉）

直插式: -196℃（-320℉）至+425℃（+800℉）

过程压力 直插式: 真空至207bar（3000psig）

安全操作区域

0

供电电压(回路供电电压)

典型的 HART
4-20 mA
操作区域数字太阳能模式

16.25 V

591 Ω

1136 Ω

360 Ω

24 V18.9 V 36 V

回路负载R
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直插式 外绑式

外形尺寸
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3

6

9

3
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结构
尺寸

mm[inches]

表头顶装式 A = 417[16.4]

表头顶装高温型/低温型 B = 518[20.4]

表头偏置型 C = 203[8] D = 323[12.7]

低温偏置型 E = 422[16.6] F = 419[16.5]
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虚
线

代
表

保
冷

隔
热

层



45°

101

[3.97]

96

[3.78]

212

[8.35]130

[5.10]

255

[10.05]

86

[3.39]

106

[4.18]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

J M 4 5

0 无  （备注：Foundation Fieldbus选此项）

1 SIL 2 Hardware  见注1

1 铸铝，双腔室

2 316SS，双腔室

0 1/2” NPT

1 M20

2 1/2” NPT 带遮阳罩

3 M20 带遮阳罩

0 不带数字显示和键盘-一体式

1 不带数字显示和键盘-0.91m(36")远传式 见注2

2 不带数字显示和键盘-3.6m(144")远传式 见注2

A 带数字显示和键盘 - 一体式

B 带数字显示和键盘式 - 0.91m(36")远传式 见注2

C 带数字显示和键盘式 - 3.6m(144")远传式 见注2

6 安全性选项

9 表头

10 电气接口&遮阳罩选项

7 附件/安装

8 防爆区域分类

1 4-20 mA with HART

2 Foundation Fieldbus Communications

5 信号输出

0 通用型，防水 (IP 67)

1 本安型 / FISCO (cFMus)

3 隔爆型 / FNICO (cFMus)

A 本安型 (ATEX & IEC)

B 隔爆型 (ATEX & IEC) 取证中-如需请咨询工厂

C 无火花型Ex n (ATEX & IEC)

D 粉尘防爆Dust Ex (ATEX & IEC)

1 FISCO Field Device (cFMus)

3 隔爆型 & FNICO Field Device (cFMus)

JUPITER JM4  型号代码 | 变送器表头

mm
（inches）
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变送器表头尺寸

1 可提供第3方FMEDA报告
2 远传式变送器不适用于隔爆型

注:



00 安装在磁翻板左侧

01 安装在磁翻板右侧

A 带涂层的铸铝传感器外壳和316SS探杆 见注1

1 316SS 传感器外壳和316SS探杆

00 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 12 13 14 1511

2

E 标准顶部安装
适用于过程温度

-40° C  至 +260° C
（-40° F 至 +500° F）

F 标准顶部偏置安装

H 标准底部偏置安装

R 低温顶部安装
适用于过程温度

-196° C 至+66° C
（-320° F 至 +150° F）

S 低温顶部偏置安装

T 低温底部偏置安装

K 高温型顶部安装
适用于过程温度

+261° C 至 +454° C
（+501° F 至 +850° F）

L 高温型顶部偏置安装

M 高温型底部偏置安装

JUPITER JM4 选型代码 | 外绑式探杆

左侧安装式
标配

传感器外壳（蓝色阴影部分）参考型号代码第6位

右侧安装式

顶
装
式

(仅
31

6S
S)

表
头
偏
移
式

(铸
铝
或

31
6S

S)

保
冷
型
表
头
偏
移
式

(仅
31

6S
S)

3 结构形式

4&5 安装侧面

6 探杆结构材质

N 无

V 探杆带防振功能

7 探杆选项

A 英制 探杆长度以inches为单位

C 公制 探杆长度以cm为单位

2 测量单位

11

注1 只适用于第3位代码是F,H,L,M。



以下选项外筒不带高温隔热

1 2” (MLI型号代码第20位为1, 2或7)

2 2 1/2” (MLI型号代码第20位为3, 4, 5或6)

3 3” (MLI型号代码第20位为A, B, C或D)

4 4” (MLI型号代码第20位为E, F, G, H或J)

5 3/4” (仅用于Atlas顶装式)

0 无，不需要安装卡箍。

以下选项外筒带高温隔热

E 2” (MLI型号代码第20位为1, 2或7)

F 2 1/2” (MLI型号代码第20位为3, 4, 5或6)

G 3” (MLI型号代码第20位为A, B, C或D)

H 4” (MLI型号代码第20位为E, F, G, H或J)

J 3/4” (仅用于Atlas顶装式)

0 无，不需要安装卡箍。

0 0 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 12 13 14 1511

2

顶装式结构形式

探杆长度=法兰中心距 +20cm (8in.)

顶/底偏移式结构形式

探杆长度=法兰中心距 +15cm (6in.)

1 仅用于测量总液位

2 仅用于测量界面

3 测量总液位和界面两种

FLOAT

探杆在Atlas™, Vector™, 
and Gemini™型磁翻板

上的安装位置

探杆在Aurora®型磁
翻板上的安装位置
探杆要尽量接近浮子是至关重要的。

8 外筒尺寸（用于选安装卡箍）

10 液位/界位测量

13-15 探杆长度

12

注： 最大探杆长度=999厘米(400英寸)

指定所需探杆长度。参见右图。

XXX

例如：87英寸=087
第2位代码必须是A

例如：120厘米=120
第2位代码必须是C

0 无意义

00 无意义

9 不用的

11,12 不用的



JUPITER JM4 型号代码 | 直插式探杆

1 标配 适用于过程温度 -40° C 至 +260° C（-40° F 至 +500° F）

2 高温型 适用于过程温度+261° C to +425° C（+501° F to +800° F ）

8 保冷型 适用于过程温度-196° C 至 +66° C（-320° F 至 +150° F )

CB DN 40 : PN 16/25/40 Type A

CC DN 40 : PN 63/100 Type B2

DA DN 50 : PN 16 Type A

DB DN 50 : PN 25/40 Type A

DD DN 50 : PN 63 Type B2

DE DN 50 : PN 100 Type B2

EA DN 80 : PN 16 Type A

EB DN 80 : PN 25/40 Type A

ED DN 80 : PN 63 Type B2

EE DN 80 : PN 100 Type B2

11 3/4” NPT

41 2” NPT

22 1” BSP 

42 2” BSP

外螺纹

ANSI 法兰

EN 1092-1 法兰

43 2” 150# Raised Face

44 2” 300# Raised Face

45 2” 600# Raised Face

47 2” 900/1500# Raised Face

53 3” 150# Raised Face

54 3” 300# Raised Face

55 3” 600# Raised Face

56 3” 900# Raised Face

57 3” 1500# Raised Face

FA DN 100 : PN 16 Type A

FB DN 100 : PN 25/40 Type A

FD DN 100 : PN 63 Type B2

FE DN 100 : PN 100 Type B2

FF DN 100 : PN 160 Type B2

FG DN 100 : PN 250 Type B2

63 4” 150# Raised Face

64 4” 300# Raised Face

65 4” 600# Raised Face

66 4” 900# Raised Face

67 4” 1500# Raised Face

螺纹连接

标准型

针对高温和低温的过程温度，探杆设
计了延长段脖子，以减少重要的探杆

部件承受的温度应力。

注意安装位置所需的顶部空间。

在第9页可以查到相关尺寸。

高温型&保冷型

法兰连接

N

A 英制 探杆长度以inches为单位

C 公制 探杆长度以cm为单位

2 测量单位

3 机构形式

4&5 过程连接尺寸&形式（从下表选择）

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 12 13 14 1511

2
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A 316 SS 不锈钢

B 哈氏合金C276

C 蒙乃尔镍合金400

L 探杆和浮子为316SS衬Teflon-S

P 探杆和浮子为316SS衬PFA

N 直接插入容器内，不带导向管

C 直接插入外筒，撬块或者导向管内

N 无意义

下一页列出了标准直插式的浮子。
如果所列浮子都不能满足您的工况要求，请咨询工厂定制浮子。

1 仅用于测量总液位

2 仅用于测量界位

3 用于测量总液位和界面两种

0 工业级

K ASME B31.1蒸汽动力管道标准

L ASME B31.3工艺管道标准

M ASME B31.3 & 工艺管道标准和NACE MR0103/MR0175

N 工业级和 & NACE MR0103/MR0175

安装在导向管或者外筒里的探杆底部带定心环。

注：最大探杆长度=999厘米(400英寸)

N

6 结构材质 仅接液部分材质

8 安装形式

7 不用的

9 制造标准

10 液位/界位测量

11 &12磁浮子代码

13-15 探杆长度

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 12 13 14 1511

2

XXX
指定所需探杆长度。参见下图。

例如：87 英寸=087 第2位代码必须是A

例如： 120厘米=120 第2位代码必须是C

14



最小液体比重 不锈钢 钛材 哈氏合金
卫生型
不锈钢

SF1:  20 µin (0.51 µm)

卫生型
不锈钢

SF4:  15 µin (0.38 µm)

≥ 0.86
AA

51mm(2.0") 直径
BA

51mm(2.0") 直径
CA

47mm(1.85") 直径
DA

51mm(2.0") 直径
FA

51mm(2.0") 直径

≥ 0.83
AA

51mm(2.0") 直径
BA

51mm(2.0") 直径
CB

57mm(2.25") 直径
DA

51mm(2.0") 直径
FA

51mm(2.0") 直径

≥ 0.7
AB

58mm(2.3") 直径
BA

51mm(2.0") 直径
CB

57mm(2.25") 直径
DB

58mm(2.3") 直径
FB

58mm(2.3") 直径

≥ 0.68
AB

58mm(2.3") 直径
BB

57mm(2.25") 直径
99

询工厂
DB

58mm(2.3") 直径
FB

58mm(2.3") 直径

≥ 0.64
AC

64mm(2.5") 直径
BB

57mm(2.25") 直径
99

询工厂
DC

64mm(2.5") 直径
FC

64mm(2.5") 直径

≥ 0.52
99

询工厂
BB

57mm(2.25") 直径
99

询工厂
99

询工厂
99

询工厂

< 0.52
99

询工厂
99

询工厂
99

询工厂
99

询工厂
99

询工厂

最小液位比重
上层/下层

不锈钢 钛材 哈氏合金
卫生型
不锈钢

SF1:  20 µin (0.51 µin)

卫生型
不锈钢

SF4:  15 µin (0.38 µin)

沉于之下 浮于之上

沉于之下 浮于之上

MA
51mm(2.0") 直径

NA
47mm(1.85") 直径

PA
1.85" (47 mm) dia.

QA
51mm(2.0") 直径

RA
51mm(2.0") 直径≤ 0.89  /  ≥ 1.00

MB
51mm(2.0") 直径

NB
47mm(1.85") 直径

PB
1.85" (47 mm) dia.

QB
51mm(2.0") 直径

RB
51mm(2.0") 直径≤ 1.00  /  ≥ 1.12

代码 总液位 界面 代码 总液位 界面

11 AA

MA12 AB

13 AC

21 AA

MB22 AB

23 AC

31 BA NA

32 BB NA

41 BA
NB

42 BB

51 CA
PA

52 CB

61 CA
PB

62 CB

当使用两个浮子来测量总液位和界面时，
请参看左图来确定合适的浮子代码。

如未找到您所需的浮子组合，请咨询当地代理商或者Orion来定制浮子。

JUPITER JM4 型号代码 | 直插式浮子选型

直插式测量总液位的浮子(最上层液位)

直插式测量界面的浮子

用于测量总液位和界面的两个浮子
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温度 压力等级(包含1.5倍安全系数)

ºC (ºF) bar(psig)

AA,  AB, AC, MA, MB
DA, DB, DC, QA, 

QB
FA, FB, FC, RA, RB

BA, NA, NB BB CA, PA, PB CB

20 (70) 30.3 (440) 51.7 (750) 27.6 (400) 23.4 (340) 22.1 (320)

40 (100) 30.3 (440) 48.9 (709) 26.1 (378) 23.4 (340) 22.1 (320)

95 (200) 30.3 (440) 38.5 (559) 20.6 (298) 23.4 (340) 22.1 (320)

120 (250) 29.4 (427) 34.0 (494) 18.2 (263) 23.4 (340) 22.1 (320)

150 (300) 28.4 (411) 30.1 (437) 16.1 (233) 23.4 (340) 22.1 (320)

175 (350) 29.9 (433) 26.6 (386) 14.2 (206) 23.4 (340) 22.1 (320)

300 (400) 29.4 (427) 23.5 (341) 12.6 (182) 23.4 (340) 22.1 (320)

230 (450) 28.4 (411) 20.9 (303) 11.1 (162) 23.2 (337) 21.9 (318)

260 (500) 27.3 (396) 18.8 (273) 10.0 (146) 23.1 (335) 21.7 (315)

290 (550) 26.5 (385) 17.2 (250) 9.2 (133) 22.5 (326) 21.1 (306)

315 (600) 25.8 (374) 16.0 (232) 8.5 (124) 21.8 (316) 20.5 (298)

345 (650) 25.3 (367) 14.9 (217) 8.0 (116) 21.2 (308) 19.9 (289)

370 (700) 24.9 (361) 14.1 (205) 7.5 (109) 20.6 (299) 19.4 (281)

400 (750) 24.6 (356) 13.2 (192) 7.1 (102) 20.4 (296) 19.2 (278)

425 (800) 24.3 (352) 12.2 (177) 6.5 (94) 20.2 (293) 19.0 (276)

浮子代码
A尺寸

mm(in.)
B尺寸

mm(in.)
C尺寸

mm(in.)

AA,DA,FA 51 (2.0) 69 (2.7) 47 (1.84)

AB,DB,FB 58 (2.3) 76 (3.0) 51 (2.0)

AC,DC,FC 64 (2.5) 76 (3.0) 54 (2.14)

BA 51 (2.0) 71 (2.8) 50 (1.98)

BB 57 (2.25) 76 (3.0) 53 (2.08)

CA 47 (1.85) 76 (3.0) 52 (2.06)

CB 57 (2.25) 109 (4.3) 76 (3.01)

MA,QA,RA 51 (2.0) 69 (2.7) 34 (1.35)

MB,QB,RB 51 (2.0) 69 (2.7) 34 (1.35)

NA 51 (2.0) 71 (2.8) 36 (1.4)

NB 51 (2.0) 71 (2.8) 36 (1.4)

PA 47 (1.85) 76 (3.0) 38 (1.5)

PB 47 (1.85) 76 (3.0) 38 (1.5)

A尺寸
外径

B尺寸
高度

C尺寸
磁钢位置

(浸没深度)

浮子外径

mm(inches)

探杆长度≤366cm(144inches)
探杆长度>
366cm(144inches)

3"
sch. 5/10

3"
sch. 40

4"
sch. 5/10

4"
sch. 40

4"
sch. 80

4"
sch. 160

4"
sch. 10

4"
sch. 40

47(1.85)        

51(2)       

58 (2.3)    

64 (2.5)  

76 (3)

参照下表来确定合适的外筒或者导向管尺寸。建议保留足够的间隙确保浮子能正常运行。

浮子尺寸

外筒/导向管尺寸表
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防爆等级

认证机构 防护级别 区域类别

隔爆 Class I, Div 1, Group B, C and D, T4  Ta = -40ºC to +70ºC

Type 4X, IP67
本安 Class I, II, III, Div 1, Group A, B, C, D, E, F, G, T4

Class I, Zone 0 AEx ia IIC T4 Ga
Class I, Zone 0 Ex ia IIC T4 Ga
Ta =-40ºC to + 70ºC
Type 4X, IP67

非易燃型 U.S.:  Class I, II, III, Division 2, Group A, B, C, D, E, F, G, T4, Ta = -40ºC to 70ºC
CANADA:  Class I, Division 2, Group A,B,C,D T4, Ta = -40ºC to 70ºC
Class I, Zone 2 AEx nA IIC T4 Gc Ta = -15ºC to 70ºC
Class I, Zone 2 Ex nA IIC T4 Gc Ta = -15ºC to +70ºC
Type 4X, IP67

粉尘防爆 Class II, III, Division 1, Group E, F and G, T4 Ta = -40ºC to +70ºC
Type 4X, IP67 

隔爆 Pending -- inquire for availability

本安 II 1 G Ex ia IIC T4 Ga Ta = -40ºC to +70ºC
IP67

无火花 II 3 G Ex nA IIC T4 Gc
Ta = -15ºC to +70ºC
IP67

粉尘防爆 II 2 D Ex tb IIIC T85ºC … T120ºC Db
Ta = -15ºC to +70ºC
IP67

隔爆 Pending -- inquire for availability
本安 Ex ia IIC T4 Ga

Ta = -40ºC to +70ºC
IP67

无火花 Ex nA IIC T4 Gc
Ta = -15ºC to + 70ºC
IP67

粉尘防爆 Ex tb IIIC Db T85ºC … T120ºC Db
Ta = -15ºC to +70ºC
IP67

这些设备符合EMC指令2004/108/EC，
PED指令97/23/EC和ATEX指令94/9/EC。

ATEX
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注:
1. 对于隔爆安装，依照加拿大电气准则(CEC)和美国国家电气规程(NEC)本安接地端子要连接到合适的本安接地；对于本安安装，本安接地端子不需要接地。
2. 制造商的安装说明要带有安全栅，当安装设备时必须遵循CEC和NEC准则。安全栅必须是取得加拿大和美国认证的。
3. 控制设备连接到安全栅时禁止使用或产生超过250VDC 或者 VRMS的电压。
4. 当安装在II和III类环境中时，必须使用带机构认证的防尘密封。
5. 关于供电连接，要使用适用于操作温度的电缆。
6. 必须使用带认证的隔离栅，并且带线性输出特征。

安全使用的特殊条件:
1. 表头外壳含铝，当存在撞击或者摩擦时的潜在风险的时候，必须注意在安装和使用时防止冲击或者摩擦。
2. 为保持T4温度等级，需要确定表头外壳温度不要超过70℃。
3.请遵照安装说明的指导，在安装时最小化静电放电的风险。
4. 当安装在环境温度70℃时，请参考安装说明的指导选择合适的导线。
5. 应当规定提供不超过119VDC的瞬时过电压保护。
6. 警告- 当存在易燃或者可燃气体时不要断开隔爆装置。
7. 当设备使用在爆炸性粉尘环境中时，最终用户应当采取预防措施，受过程温度热影响的限制，表头外壳和探杆表面温度不能超过所需安装位置的温度并且应当在85℃和120℃之间。

适用于以下标准的认可:
FM3600:2011, FM3610:2010, FM3611:2004, FM3615:2006, FM3616:2011, FM3810:2005, ANSI/ISA60079-0:2013, ANSI/ISA 60079-1:2009, ANSI/ISA 60079-11:2013,
ANSI/ISA 60079-15:2012, ANSI/ISA 60079-26:2011, NEMA 250:2003, ANSI/IEC 60529:2004, C22.2 No. 0.4:2009, C22.2 No. 0.5:2008 C22.2 No. 30:2007 C22.2 No. 94:2001,
C22.2 No. 157:2012, C22.2 No. 213:2012 C22.2 No. 1010.1:2009 CAN/CSA 60079-0:2011 CAN/CSA 60079-1:2011 CAN/CSA 60079-11:2011 CAN/CSA 60079-15:2012
C22.2 No. 60529:2005 EN60079-0:2012, EN60079-11:2012 EN60079-15:2010 EN60079-31:2009 EN60529+A1:1991-2000 IEC60079-0:2011 IEC60079-11:2011 IEC60079-15:2010 IEC60079-31:2008
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